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Bifindmig bezieht met auf eine T>iA 
efnridituiig zur Besttmnmng des otiftr^teiideQ Mazimaldrdi- 
momentes an dmcfa Fiemdenecsze ang^dfifaenea &dirauber- 
HandwockzengeiL 

Im ApparatrfnM benOtzt man far die Sericmont^ von 
A|^»ratm dektrfedh Oder piiemnattsdi ange^ 
bor-Handwe^czeuge znzn BindrebeQ von Schranbai odor 
Muttem und zum ^eidizdtigen Axmeben der^bea ndt 
jism VQibestmimten Maximaldidimoiiiextty bd dess^ Brrei- 
cfajKi eine z, B- ana Schleltiiiigtm bestdieode Kupplmig an- 
9ridit Die Dreiunomente sind meistrais eimtdlbar und 
nuBsen periodisdiuberpruft werdao* Da^ b^tehen auf 
el^tronisdier Basis berah^ide Prufvonicfatungeii. die je^ 
dodi sebr aufwendiguml storanfilUg simL 

Ab Bdtdf wird dabsr vidfach eine dtath den Schraubs: 
angezogene Sdiranbe Qber dnen Drdunomentscbliissd ent- 
weder gulost oder nodi mehr angezogen. Dabd ergeben sidi 
aber untersddedliciie Weate von ung^ugender Messgenaidg- 
kdt 

Per Brfindung Uegji. die Aufeabe Tiignindej dne einfacbei 
medianisdie Messeinridttung anzugeb^ wdche die Nadi- 
tdle d^ indirekten Messung Qber Sdiraid>e und diebmomfiait- 
sdilnssel vennddet, andererseits aber wesentlidi einfacher 
und weaii^ stSranfiU^ als die ddtxonisdifiD Etnriditan- 
gen isL 

Diese Auj^gabe ist dnrdi die im Kennzddi^ dea Patent- 
anspnidies genanntea Merkmale gdost Vorte3hafte Wetter- 
bildungen ergeben aidi aos dea Unteran^inidien und der 

Migfthnrigen T^g^fdhTing, 

Nadif olgoid wizd ein AusfOhrungsbehpid der &findmig 
anband der eiozigen Zddinungsfigur nah^ eiiSutat. 

In dieser bedeutet 1 eine Gnmd|^atte als TKger der gan- 
zen Messrinridimng. Bin Mesazylindg 2 ist mit der Onind- 
platte liber Mcbt dargestdlte Schnuben veibunden. Dieser 
entfailt als feststefaeodes Qewinde ein Muttergewinde 3, sowie 
bddsdtig des Gewindes und in der ^dien Acfase dne obe- 
re und eine untere Bobrung 4 bzw* 5« Als in das f esfstebende 
Oewinde efnschraubbares GemndeteH dient etn G^mnddMiI- 
zen 6. ZwisdiQi einem Kopf 7 des Gewliidebolzens 6 and 
sdnier Oewindepartie 8 wdst er einen zylindrisdien, in der 
oberen Bobrung 4 des Messzylinders 2 gefiibrten Sdiaft 9 
ant Der Kopf 7 berftzt auswediselbaie Fm^aty^. lo fur die 
versdiiedenen Klingen der zu prufeaden Sduauba. In der 
Zddmungist als Klii^ dn Sduanbomeiher 11 fSr Sdilitz- 
sduranben angedeutet* 

Die untere Bobrung 5 des Messzylind^s 2 dient der Auf- 
nabme ernes Federdementes 12, das zwisdien dner Sdhulte 
13 eine das Fedexdcment 12 durdidringenden Stossds 14 
and der Giundplatte 1 eingespannt ist Ein innezes, kugel- 
fSnniges Ende IS des OewinddK)Izens 6 stOtzt ddi auf dem 
Stossd 14 ab, der seinersdts mit einem kugelfonnigen ans- 
seren Ende 16 auf dne als Wegmesseinriditang Hjgnendft 
bandeisublidie Messuhr 17 dnwirlcL 

2^ diesem Zweck die Afosuhr 17 in einer anf der 
Grundplatte 1 bef^tigten Haltemng 18 eing^pannL Die 
Messnbr 17 ist dire^ in Drdunomentwerten geddit, und 
deren Tastfinger 19 ist iSb& ein Zwdhebdsystem 20 mit don 
Snsseren Ende 16 des StSssds 14 der Messeinridmiiiig so 
veibunden, dass durdi die AufteSung doc LSngen sdner bd- 
denHebd 21 und22 die Ax^assung d^ gewunsditen Drdi- 
nent*Messberddiea an den Messbeieidi der Me^uhr 
Dazu ist das Zweibebdsyston in einem an der 
iplatte 1 ti^festigten Lagerbock 23 sdiwenkbar cda- 
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tisdi diensi mindestens did anf der Gnmdplatte 1 fiber 
Saden 24 befe^igte Gummisauger 25. 

Zor Eldumg der Mosebrnditung wird dn Diehmom^- 
sduHubenzidier veiwendet oder eine an einem Qn^dom 
am Kopf 7 in besthnmtem Abstand der Drebadise angrd- 
fendeKzaft. 

Die Einriditung ist in ibrer Verweodung sdir einfadi: 
Vor dn^ Messung wird der Oewindebolzen 6 sowdt ans dan 
Messzyiinder 2 au^gesduraubt, dass das Federdement 12 ent- 
lastet ist Mit dem zuprfifendenSdurauber wild der Oewin- 
ddKdzen 6 dngesdiraubt, bis dnrdi das zundunende 
Drehmoment, hervorgemf en durdi die gross^ wezdende 
Kraft des zu^mmengedrOckten Federdooientes, der Skbrau- 
ber stin stdrt Die von der Messubr 17 ennittelte Bindiing- 
tidie des GewinddKdzens 6 ist etn Mass fixr das aui^etre- 
tene MaadmaldrdinMHnent 

g ist der Gewindebolzen 6 
zuendaaten. 

in der Oewindepartie 8 aiif- 
igenauigkeit nidit von Bedeu- 
g bezdts mitb^dcsiditigt wird. 

riditung zdchnet sich im prak- 
einfadioi Aufbau und adne 



Vor emer nSdisten M 
wieder ^ndi Aussdiraubes 

£s bat sidi gezdgt dass 
20 trrtende Rdbung fflr dfe 

tung ist, da sie bd der Eid 

Die besduidiene Ml 
tisdien Binsatz dunib s 
R6bu8thdt ans. 

25 

PATENTANSPRUCS 



Drebmoment-Messdnncfatuiig zur Bestimmung des auf- 
treteoden Maximaldrdunomentes an durdi Premdenergie 
angetriebenen Sdumb^-Handwerkzeug^ dadurdi gekenn 
zddmet, dass die Stedhmg eines entgegen der Kraft einea 
Fedeid^eiites (12) in em feststdbiendes Gewiode (3) dsr 

Messdnricbtung einsdiiaubbareii Oewindetdles (6, 8) von 
dner Abtastdnriditung (14» 20. 17) erf assbar ist 
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UNTERANSPROCHE 



Als Federdement 12 hat ddi ein Patet einzdner Tdler- 
fedem bewalirt 

Zum Abstdlen der Messeumcfatung auf einoi Aibeits- 



1. Messdttriditung nadi Patentansprud^ dadurdi gekemi- 
4Q zeidmety dass das feststehende Gewinde als Muttergewinde 

(3) und der sdiraubbare Oewindeteil ds Gewindebolzen 
8) ausgebildet ist 

2. Measdnridttfing nadi Patentanspiudi und Unteran- 
sprudi 1, dadurdi gekennzddmet» dass der mit auswedisd* 

e baren EinfiSteen (10) fiir die versdiiedenen Klingen (11) der 
zu prufenden Sdirauber versehene Gewindebolzen (6) zwi- 
sdioi dnem Kopf (7) zur Aufnabme der EinsiUze (10) und 
sdnn Gewindepartie (8) dnen zylindrbdm, in einer obeica 
Bobrung (4) does Messzylinders (2) gefOhrtm Sdiaft (9) 
aufw^ und desen inner^ kugdf&nniges Ende (15) sidi 
anf dnem das Federelement (12) durdidringenden und mit 
einem kugdformigen ausseren Ende (16) auf eine We gmew - 
dnriditung (17) dnwirtenden Stossd (14) abstiilzt, und dass 
das Fedeidem^ (12) zwisdien dner Scfaulter (13) des 

55 Stossds (14) und der Gnmc^platte (1) dng^annt tiL 

3. Messdnriditung nadi Patentanspiudi und Untmrn^ 
sprudi 2» dadurdi gekennzddm^ dass das Federdesneat 
(12) aua dnem Paket einzdner TdteEfedem betteht 

4. Me^inriditung nadi Patentanqtrudi und Unteian- 
^ spmch 2, dadurdi gekennzddmet, Hajw die Wegme^cm*' 

nditung dne in Drdmiome ntw ei to i geeidite Messubr (17) 
ist, deroi Tastfinger (19) fiber dnZweibd>dsy8tem C20) mit 
d»n ansssm Ende (16) des Stossels (14) der Messdnridi- 
tung so veibunden is^ dass durdi die Aufteilang der LSngen 
e derbcidenHebd (21 und 22) des Zwdhdjelsystems (20) die 
Anpassung des gewunsditen Drehmomoit-Messbereidies an 
den Messbmtdi der Messuhr (17) erf dgt 
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